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昨日，世界机器人大会在京开幕。从智能制造到医疗机器人，从无人驾驶到服务机器人，大会展示
了600余款创新产品与相关解决方案，展现出机器人在各行各业的广泛应用。尤为亮眼的是，多家来
自副中心的企业惊艳亮相，带来最前沿的机器人技术和应用。

作为全球机器人技术和产业发展的重要盛会，本届大会汇聚来自世界各地的顶尖专家、学者和企
业代表，共同探讨机器人技术的最新进展与未来趋势。416位国内外嘉宾将在25场专题论坛上分享经
验与见解，激发创新思维，推动行业发展。全球十余个国家7000余支赛队的13000余名赛手，将在4大
赛事中展开竞逐，让观众目睹机器人在复杂环境中进行的实时竞赛，感受科技带来的震撼与魅力。观
众可关注“世界机器人大会服务平台”微信公众号，线上购票。

副中心走出国产最大工业机器人

2024世界机器人大会A展厅的A137展台上，来自副中心的北京炎凌嘉业智能科技股份公司带来了新研
发的重载机器人。该公司研发负责人刘大宇自豪地说：“这个重载机器人不仅是我们公司的新品，也是今年机
器人大会上体积最大的机器人，更是目前国产最大的工业机器人。”

北京炎凌嘉业智能科技股份公司研发中心已落户北京城市副中心运河商务区，其机器人生产基地年产可
达2000台机器人。此次展出的是一台高负载的六轴工业机器人，它在展示区内自由移动，向观众展示其灵活
度。刘大宇说，其实受限于展区面积，这台机器人还没有办法完全展示出它的抓取能力。目前，该款机器人的
抓取重量可以达到1.2吨，能轻松抓起一辆汽车。“这台机器人的应用场景广泛，比如轨道交通维修中对高铁车
轮的抓取，冶金锻造中大型物品的取放，以及新能源汽车电池装配等。”刘大宇说。

刘大宇说，这款机器人研发成功前，国内大部分有需求的企业都是从国外进口重载机器人。但进口机器
人存在成本高、运输周期长等问题，制约企业的正常生产。“这款重载机器人的研发提供了相应解决方案，目前
已经接到来自轨道交通等领域企业的意向订单。”刘大宇说。

作为目前国内最大的工业机器人，这台重载机器人历经两年研发才最终出炉。刘大宇介绍，其最大特点
是双氮气平衡结构。“机器人机械臂上的黑色氮气缸用来平衡机器人的扭矩，否则功率再大的电机也带不动这
个重量的机器人。同时，它还安装了多级齿轮传动，输出电机经过多级齿轮传动，将动力输出到前方末端，有
效减少转动惯量。”还有一个好消息是，目前能抓取量1.7吨、2.3吨的重载机器人也已在研发中了。“这台重载
机器人的成功也像是一把钥匙，为今后的研发提供宝贵经验。”

柔韧技术助力高空作业

另一款来自副中心企业的产品也吸引了不少目光。一架无人机搭载在一个长方体形的装置上，正前方连
接着长长的喷头。这是万勋科技（深圳）有限公司带来的高空作业机器人——猎户座ORION AP3-P1柔韧
喷洒系统。目前，该企业已将第二总部落地城市副中心行政办公区附近，将于今年10月正式投入使用。

“我们把柔韧技术添加到飞机连接处的构架上，可以适配实现高空清洗和喷涂。”万勋科技（深圳）有限公
司北方负责人杨帆介绍。猎户座ORION AP3-P1柔韧喷洒系统可以适配各类中小型主流无人机，不受飞行
路径和空间限制，实现无死角作业。这款机器人已投入使用近一年。内蒙古、新疆等地的国家电网风电系统
清洗，深圳、贵州等地水塔广告标语的喷涂等，都有它的身影。

提到相比“蜘蛛人”的优势，该企业负责人杨帆说：“人工清洗多少会有风险，这款机器人飞行稳定，保证了
安全性。同时，降低成本，其每平方米的清洁成本大概在0.5元-2.5元间。操作起来也很方便，一台皮卡、一个
驾驶员，拉着无人机，就可以实现远程或现场操控。”

今年8月，猎户座推出P3型号，在原有P1型号基础上喷洒容量提升了几倍，保证了喷涂需求。除了喷洒
机器人，万勋科技还推出高空投放、抓取机器人，广泛应用于偏远山区物品运载、应急救援物资转运、公共运
维、核土壤精细化采样等多个场景。

精密关节助机器人“巧手秀功夫”

在人形机器人创新中心展位，一款黑白配色的大眼睛仿真拟人机器人正灵活展示。憨态可掬的机器人不
仅能拿起苹果放在碗里，灵活的机械臂还能把一个个工业零部件摆放整齐。

机器人动作越灵巧，越离不开精密“传动”方式。副中心企业北京智同精密传动科技有限责任公司这次展
出的就是其最新成果CT-CHR系列摆线减速机模组的CT-CHR-6E。正是这款产品以摆线针轮行星传动
技术，结合高精度特性，满足了传动误差小于1.5弧分（1弧分只有1度的60分之一）的要求，让这款仿真拟人机
器人灵巧地舞动了起来。

事实上，精密减速机作为机器人核心零部件，是连接伺服电机和执行机构的中间装置，正是机器人运动所
需的最核心“关节”。有了它，机器人才能“巧手秀功夫”。

智同工大研究院院长张驰宇介绍，该型号的减速机与电机实现了高度集成，不仅结构紧凑、体积小，还具
备高刚性和高输出转矩的优点，传动比范围在 15至 40之间。其可应用于仿生或仿真拟人机器人、行走机器
人、人体外骨骼以及医疗康复机械等诸多领域。

更令人瞩目的是，如今智同科技的机器人关节减速机核心技术自主可控，已打破了国外企业的行业垄断，
助力解决国内核心技术难题，逐步实现中国工业机器人核心零部件的国产替代。

“截至目前，智同科技已推出 40余款减速机产品，既有小巧的 6公斤桌面机器人，也有 500公斤重载机器
人，并让它们都有了一双双‘巧手’。”张驰宇说。

记者了解到，智同科技是国家高新技术企业、国家级专精特新“小巨人”企业，其研发成果已广泛应用于各
类工业机器人、精密机床、工程装备等领域，致力于面向全球机器人及其他制造企业提供标准化减速机产品，
并提供高精密减速机研发、定制与升级服务等，打造成为全球领先的机器人传动系统解决方案服务商，为提升
我国智能制造水平贡献力量。

能跑跳可盲视 具身机器人亮“绝活”

大群参赛人员围成一圈，在他们中间，一台身高和人相似的机器人正迈步向前，走得“四平八稳”。
这台机器人来自北京具身智能机器人创新中心，是国内首家聚焦于具身智能机器人核心技术研发和生态

建设的企业，由优必选、京城机电、小米机器人、智同科技等联合投资组建。该创新中心坐落于马驹桥镇，在此
次大会上带来了多款首次亮相的创新机器人。

其中，最吸引人眼球的当属“天工”机器人。以黑灰配色为主的人形机器人“天工”身高约一米六，体重接
近 60公斤，具有 42个自由度，内置多个视觉感知传感器及六维力传感器，配备惯性测量单元和 3D视觉传感
器，拥有每秒550万亿次的算力。

在展厅内搭建的模拟场景中在展厅内搭建的模拟场景中，，““天工天工””机器人在盲视状态下从起点开始机器人在盲视状态下从起点开始，，依次完成上斜坡依次完成上斜坡、、下楼梯的动作下楼梯的动作，，
迈着碎步走过由沙袋铺出的迈着碎步走过由沙袋铺出的““坑洼坑洼””路面路面，，再折返回到起点再折返回到起点。。不仅走得稳不仅走得稳，，““天工天工””机器人还热情地向现场观众机器人还热情地向现场观众

““打招呼打招呼””，，手臂挥舞间手臂挥舞间，，从头上到脚下的每个从头上到脚下的每个““关节关节””都跟着转动都跟着转动，，样态活灵活现样态活灵活现。。同时同时，，机器人还做到了对磕机器人还做到了对磕
绊绊、、踏空等情况的步态调整踏空等情况的步态调整，，当演示结束当演示结束，，机器人被略微吊离地面时机器人被略微吊离地面时，，它的脚踝立刻转动它的脚踝立刻转动，，让脚底贴合到斜坡上让脚底贴合到斜坡上
完成固定完成固定。。

记者了解到记者了解到，，近期正式发布的近期正式发布的““天工天工””是全国首个通用机器人母平台是全国首个通用机器人母平台，，而而““天工天工””机器人所采用的机器人所采用的““基于状态基于状态
记忆的预测型强化模仿学习记忆的预测型强化模仿学习””，，则是创新中心自主研发的全新人形机器人运动技能学习方法则是创新中心自主研发的全新人形机器人运动技能学习方法。。““正是因为有这正是因为有这
两方面加持两方面加持，，‘‘天工天工’’机器人也实现了全球首例纯电驱全尺寸人形机器人的拟人奔跑机器人也实现了全球首例纯电驱全尺寸人形机器人的拟人奔跑。。””创新中心负责人说创新中心负责人说。。

除了最新一代除了最新一代““天工天工””机器人首次公开亮相机器人首次公开亮相，，整个整个““天工天工””家族也集体家族也集体““上班打卡上班打卡””，，在展台上与公众近距离在展台上与公众近距离
接触接触，，展示了大量新学到的展示了大量新学到的““绝活绝活””。。

语音交互抓取功能让机器人可以通过简单的语言指令语音交互抓取功能让机器人可以通过简单的语言指令，，用五指灵活的用五指灵活的““巧手巧手””抓取面前的对应物品抓取面前的对应物品。。不仅不仅
如此如此，，工作人员还现场身穿动捕服工作人员还现场身穿动捕服，，佩戴动捕采集手套佩戴动捕采集手套，，通过通过““遥操作遥操作””控制机器人的双臂和双手打开电箱的控控制机器人的双臂和双手打开电箱的控
制按钮翻盖制按钮翻盖，，远程完成设备检查远程完成设备检查。。

据介绍据介绍，，该创新中心的目标就是在人形机器人基础上该创新中心的目标就是在人形机器人基础上，，打造能以主人公的视角去自主感知物理世界打造能以主人公的视角去自主感知物理世界，，用拟用拟
人化的思维路径去学习人化的思维路径去学习，，做出人类期待的行为反馈的做出人类期待的行为反馈的““具身智能具身智能””。。目前目前，，北京具身智能机器人创新北京具身智能机器人创新
中心已汇聚了一批相关领域的顶尖科学家和工程师中心已汇聚了一批相关领域的顶尖科学家和工程师，，研发人员占比研发人员占比7070%%以上以上，，其中硕博人员其中硕博人员
占比占比 8080%%以上以上。。该中心还牵头成立了创新中心专家委员会和北京人形机器人产业该中心还牵头成立了创新中心专家委员会和北京人形机器人产业
联盟联盟，，将围绕具身智能机器人关键共性技术将围绕具身智能机器人关键共性技术，，以科学咨询支撑科学决策以科学咨询支撑科学决策，，把把
脉创新中心战略发展规划脉创新中心战略发展规划，，引领国内具身智能机器人的前沿技术引领国内具身智能机器人的前沿技术
发展方向发展方向。。
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